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สาขาวุิชาช่างไฟฟ้ากําลังุุุุุุุุุสาขางานไฟฟ้ากําลัง 

จุดประสงครายวุิชา 
           1.เพ ่อให้ร ้เข้าใจโครงสร้างืส่วนประกอบืการป้อนค าสั่งืโปรแกรมืPLC 

2.เพ ่อให้ม ทักษะเก ่ยวกับการใช้ค าสั่งืแก้ไขืปรับปรุงโปรแกรมงานควบคุมประเภทต่างๆ 
3.เพ ่อให้ม เจตคติและกิจนิสัยท ่ด ในการปฏิบัติงานืม ความรอบคอบืปลอดภัยืเป็นระเบ ยบืสะอาดืตรง
ต่อเวลาืม ความซ ่อสัตย์และม ความรับผิดชอบ 

สมรรถนะรายวุิชา 

1.แสดงความร ้เก ่ยวกับโครงสร้างและหลักการท างานของโปรแกรมืPLC 
2.ต่อวงจรการใช้งานควบคุมมอเตอร์ระบบนิวเมติกส์และอุปกรณ์ไฟฟ้า 
3.ใช้ชุดค าสัง่ืควบคุมงานไฟฟ้า 

คําอธบิายรายวิชา 
ืืืืืืืืืืืศึกษาและปฏิบัติเก ่ยวกับโครงสร้างืส่วนประกอบของโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอืค าสั่งการป้อน 

ืืืืืืข้อม ลืงานต่อวงจรการใช้งานควบคุมมอเตอร์และอุปกรณ์ฟฟ้าต่างๆงานต่อวงจรควบคุมระบบนิวเมติกส์ 

ืืืืืืงานแก้ไขและปรับปรุงโปรแกรมป้อนข้อม ล 
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ชั้นืปวช.  ืืืืืืืืืืืืืืืืืืืสาขาวิชา/กลุ่มวิชาืืช่างไฟฟ้าก าลัง 
 
                          พฤตกิรรมการเรียนรู้ 
 
ช่ือหน่วยการสอน/การเรียนรู้ 

ด้านพุทธิพิสัย 

  ด้
าน

ทกั
ษะ

พิส
ยั(

5)
 

  ด้
าน

จิต
พิส

ัย(
5)

 

  ร
วม

(4
0)

 

  ล
 าด

บัค
วา
มส

 าค
ัญ

 

จ า
นว

นช
ั่วโ
มง

 

 ค
วา
มรู้

 (5
) 

 ค
วา
มข้

าใ
จ(

5)
 

 น
 าไ
ปใ

ช้(
5)

 

 ว
ิเค
รา
ะห์

(5
) 

 ส
ังเ
คร

าะ
ห์(

5)
 

 ป
ระ
เม
ินค่

า(
5)

 

1.ความร ้เบ อ้งต้นเก ่ยวกับโปรแกรมืPLC 5 4 2 1 2 5   19 9 8 
2.ความร ้พ ้นฐานทางดิจิทัล 5 5 3 2 2 5   22 8 8 
3.คุณสมบัติืPLCืSIEMENS รุ่น SIMATIC S7-
200 

5 4 3 2 3 5   22 7 8 

4.โปรแกรมืSTER 7-Micro/WIN V4.0 SP9 4 4 5 3 5 5   26 6 8 
5.การเข ยนโปรแกรมบนืSTER 7-Micro/WIN 3 4 5 5 5 5   27 4 8 
6.กลุ่มค าสั่งืBit Logic 3 4 5 5 5 5   27 2 8 
7.กลุ่มค าสั่งืTimers 3 4 5 5 5 5   27 3 8 
8.กลุ่มค าสั่งืCounters 3 4 5 5 5 5   27 5 4 
9.การควบคุมมอเตอร์โดยใช้โปรแกรมืPLC 3 4 5 5 5 5   27 1 4 
            
            
            
            
            
            
            

รวมคะแนน            
ลําดับความสําคัญ            

 
คําอธบิายุุุุุ5   หมายถึงืืืระดับความส าคัญของแต่ละรายการม ื 5 ระดับืค อื1, 2, 3, 4, 5  



 
 

หน่วยการเรียนรู้ 
 

 

หน่วยที ่ ช่ือหน่วยการ จ านวนช่ัวโม สัปดาห ์

1 ความร ้เบ ้องต้นเก ่ยวกับโปรแกรมืPLC 8 1-2 

2 ความร ้พ ้นฐานทางดิจิทัล 8 1-4 

3 คุณสมบัติืPLC SIEMENS รุ่นืSIMATIC S7-200 8 5-6 

4 โปรแกรมืSTER 7-Micro/WIN V4.0ืSP9 8 7-8 

5 การเข ยนโปรแกรมบนืSTER 7-Micro/WIN 
Micro/WIN V4.0 

8 9-10 

6 SP9 8 11-12 

7 กลุ่มค าสั่งืBit Logic 8 13-14 

8 กลุ่มค าสั่งืTimers 8 15-16 

9 กลุ่มค าสั่งืCounters 4 17 

10 การควบคุมมอเตอร์โดยใช้โปรแกรมืPLC 
วัดผลสัมฤธิ์ปลายภาคเร ยน 

4 18 

 รวม 72  

 

 

 

 



 
 

 

1.ุสาระสําคัญ 

PLC เป็นเทคโนโลยีด้านเครื่องควบคุมอัตโนมัติุที่เข้ามามีบทบาทสําคญัในการควบคมุเครือ่งจักรแบบอัตโนมัติ

ในรูปแบบต่างุ1ุโดยเฉพาะในโรงงานอุตสาหกรรมุจึงมีความจําเป็นที่จะต้องศึกษาชนิดและโครงสร้างของุ

PLC หลักการทํางานุภาษาที่ใช้ในการเขียนโปรแกรมุรวมถึงอุปกรณ์ต่อร่วมแบบต่างๆ 

2.ุสมรรถนะประจําหน่วย 

แสดงความร ้เก ่ยวกับความร ้พ ้นฐานเก ่ยวกับโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร์ 

3.ุจุดประสงค์การเรียนรู้ 

เพ ่อให้ผ ้เร ยนม ความร ้พ ้นฐานเก ่ยวกับืPLC ชนิดของืPLC หน้าท ่และโครงสร้างของืPLC ร ้จักร ปแบบการเข ยน

โปรแกรมของืPLC SIEMENS รุ่นืSIMATIC S7–200ืร ้จักอุปกรณ์ต่อร่วมื(Peripheral Devices) ท ่ใช้ต่อร่วมกับ

PLC 

4.ุเนื้อหาสาระการเรียนรู้ 

โปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร์ื(Programmable Controller . PC) เป็นอุปกรณ์ท ่ถ กคิดคันข้ึนเพ ่อควบคุมการ

ท างานของเคร ่องจักรืและถ กพัฒนาอย่างต่อเน ่องให้ตอบสนองความต้องการของโรงานอุตสาหกรรมสมัยใหม่ืการ

น าืPLC ไปใช้งานจะพิจารณาจากจ านวนอินพุตและเอาด์พุดของงานท ่น าไปควบคุมเป็นหลักืความหลากหลาย

ของรุ่นืPLC ท ่บริษัทผ ้ผลิตจ าหน่ายออกมาจึงผลิตเพ ่อตอบสนองความต้องการใช้งานท ่ต่างกันืท้ังน ้สามารถแบ่ง

ประเภทของืPLC ตามขนาดของหน่วยความจ าื(Memory Unil) 

และจ านวนอินหุตและเอาต์พุตได้ื4 ขนาดค อ 

ประเภทของืPLC จ านวนอินพุต/เอาต์พุต หน่วยความจ า 
ขนาดเล็ก ไม่เกินื128 ประมาณื4ืKbytes 
ขนาดกลาง ไม่เกินื1024 จุด ประมาณื16 Kbytes 
ขนาดใหญ่ ไม่เกินื2048ืจุด ประมาณื64ืKbytes 
ขนาดใหญ่มาก ประมาณื8192ืจุด ประมาณื256 Kbytes 

 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู ้ หนว่ยการเรียนรู้ที ่1 ุุุ 

รวมุ8ุช่ัวโมง ช่ือวิชา การโปรแกรมและควบคุมไฟฟาุุุุุ้ 

ช่ือหน่วยความรู้พื้นฐานเก่ียวกับุPLC สอนครั้งทีุ่1-2 

จํานวน 8 ช่ัวโมง ช่ือเรื่องความรู้พื้นฐานเก่ียวกับุPLC 



 
 

และสามารถแบ่งประเภทของโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร์ตามลักษณะโครงสร้างภายนอกได้เป็นแบบคอม

แพ็กต์หร อบล็อกและแบบมอด ลหร อแร็ก 

 

โครงสร้างของโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร์ม ส่วนประกอบหลักท ่ส าคัญื4ืหน่วยืค อ 

1. หน่วยประมวลผลื(Central Processing Unit, CPU) 

2. หน่วยความจ าื(Memory Unit) 

3. หน่วยแหล่งจ่ายพลังงานื(Power Supply Unit) 

4. หน่วยอินพุตและเอาต์พุตื(Inputs/Outputs Unit) 

โปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร์ืโดยท่ัวไปจะม ภาษาท ่ใช้เข ยนโปรแกรมได้ื3ืแบบืแต่ท ่นิยมท ่สุดค อการเข ยน

โปรแกรมแบบืLadder หร อืLadder Logic Editor (LAD) และเราสามารถเข ยนโปรแกรมโดยใช้

Programming Console หร อืHand Held Programmer หร อคอมพิวเตอร์โดยใช้ซอฟแวร์ของืPLC แต่ละ

รุ่นืและสามารถติดต่อส ่อสารกับืPLC โดยใช้ืHuman Machine Interface (HMI) ในการควบคุมและแสดงผลื

แสดงสถานะการท างานืสภาวะของการควบคุม 

5.1 การนําเขาสูบทเรียน 

1.ืคร แนะน ารายวิชาืวิธ การเร ยนืการมอบหมายืงานืและการแต่งกายืระเบ ยบการปฏิบัติงานภายในห้อง

ปฏิบัติงานและการเบิกเคร ่องม อืวัสดุือุปกรณ์ช ้แจงวิธ วัดผลประเมินผลการเร ยนืืการจัดเตร ยมวัสดุือุปก รณ์ื

เอกสารืและส ่อืให้สอดืคล้องกับงานืและใช้วัสดุอุปกรณ์ถ กต้องอย่างคุ้มค่าและประหยัด 

2.ืทดสอบก่อนเร ยนืหน่วยท ่ื1ืความร ้พ ้นฐานเก ่ยวกับืPLC  ให้ผ ้เร ยนสลับกันตรวจค าตอบืและให้คะแนน 

3.แจ้งจุดประสงค์การเร ยนหน่วยการเร ยนท ่ื 

5.2 การเรียนรู้ 

1.ืคร อธิบายให้ร ้จักืPLC  ชนิดของืPLC โครงสร้างของืPLC  หลักการท างานของหน่วยต่างืๆืภายในืPLC  

ร ปแบบการเข ยนโปรแกรมของืPLC SIEMENS รุ่นืSIMATIC S7–200ืือุปกรณ์ต่อร่วมื(Peripheral Devices) 

พร้อมได้แสดงตัวอย่างเคร อ่งืPLC ืพร้อมกับแจกเอกสารประกอบการเร ยนหน่วยท ่ื1ืความร ้พ ้นฐานเก ่ยวกับืPLC  

ใช้ประกอบการเร ยน 

5.3 การสรุป 

1.ืคร ให้ผ ้เร ยนช่วยกันสรุป 

-ืืชนิดของืPLC 

-ืืโครงสร้างของืPLC 



 
 

-ืืหลักการท างานของหน่วยต่างืๆืภายในืPLC 

-ืือุปกรณ์ต่อร่วมื(Peripheral Devices) 

2.ืคร แจกแบบทดสอบหลังเร ยน 

3.ืคร ตรวจแบบทดสอบหลังเร ยนพร้อมกับบันทึกคะแนน 

4.ืให้ผ ้เร ยนท าแบบฝึกหัดท้ายหน่วย 

รวมเวลาเร ยนทั้งหมดื240ืนาท  

ข้ันเตรียมุ(ใช้เวลาุ45ุนาที)ุุ 

ื1.ืจัดเตร ยมวัสดุือุปกรณ์ืส ่อืและเอกสารตามท ่คร ผ ้สอนและแผนการจัดการเร ยนร ้ท ่ก าหนดไว้ 

2.ืทดสอบก่อนเร ยนืหน่วยท ่ื1ืความร ้พ ้นฐานเก ่ยวกับืPLC  สลับกันตรวจค าตอบและให้คะแนน 

3.ืท าความเข้าใจเก ่ยวกับจุดประสงค์การเร ยนของหน่วยการเร ยนท ่ื1ืื 

ข้ันสอนุ(ใช้เวลาุ160ุนาที) 

1.ืผ ้เร ยนฟังและคิดตามืพรอ้มท้ังจดบันทึกเก ่ยวกับชนิดของืPLC โครงสร้างของืPLC  หลักการท างานของหน่วย

ต่างื ๆื ภายในื PLC  ร ปแบบการเข ยนโปรแกรมของื PLC SIEMENS รุ่นื SIMATIC S7–200ื ื อุปกรณ์ตอ่รว่มื

(Per ipheral Devices) พรอ้มกับศึกษาเอกสารประกอบการเร ยนหน่วยท ่ื 1ื ความร ้พ ้นฐานเก ่ยวกับื PLC 

ข้ันสรุปุ(ใช้เวลาุ35ุุนาที) 

1.ผ ้เร ยนรับฟังค าสรุปและข้อแนะน าจากคร ืืพร้อมท้ังจดบันทึกข้อม ลและซักถามหร อตอบค าถามในหัวข้อท ่ยังไม่

เข้าใจ 

2.ท าแบบทดสอบหลังเร ยน 

3.ืืผ ้เร ยนน าคะแนนจากแบบทดสอบก่อนเร ยนและแบบทดสอบหลังเร ยนมาเปร ยบเท ยบืเพ ่อด ความก้าวหน้า

ทางการเร ยนของตนเอง 

4.ืผ ้เร ยนท าแบบฝึกหัดท้ายหน่วย 

6.สื่อการเรียนรู้/แหล่งการเรียนรู้ 

6.1ุสื่อสิ่งพิมพ์ 

ืืืืืเอกสารประกอบการเร ยนวิชาการโปรแกรมและควบคุมไฟฟ้าืของนางชวนชมืลิ่มทอง 

6.2ุสื่อโสตทัศน์ 

ืืืืืงานน าเสนอหน่วยท ่ื1ืความร ้พ ้นฐานเก ่ยวกับืPLC 

7.ุเอกสารประกอบการจัดการเรียนรูุ้(ใบความรูุ้ใบงานุใบมอบหมายงานุฯลฯุ) 

8.ุการบูรณาการ/ความสัมพันธ์กับวิชาอื่น 



 
 

 

 

9. การวัดและประเมินผล 

 1)  แบบทดสอบก่อนเรียนหน่วยทีุ่4ุโปรแกรมุSTEP 7 – Micro/WIN 

 2)  แบบทดสอบหลังเรียนหน่วยทีุ่4 โปรแกรมุSTEP 7 – Micro/WIN.3 หลังเรียน ต้องได้คะแนนไม่ต่ํากว่า

ร้อยละุ60 

    

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 
 

 

1.ุสาระสําคัญ 

ระบบเลขฐานุเปน็พืน้ฐานของุPLC ที่ใช้ในการสื่อสารและประมวลผลุมีสภาวะการทํางานเปน็ลอจิกุคือุ0ุ

และุ1ุควรศึกษาและเรียนรูร้ะบบเลขฐานให้มีความเข้าใจุเพือ่ให้สามารถกําหนดคา่ข้อมูลและใช้งานคําสั่ง

ของุPLC ได้อย่างถูกต้อง 

2.ุสมรรถนะประจําหน่วย 
แสดงความร ้เก ่ยวกับความร ้พ ้นฐานทางดิจิทัล 
3.ุจุดประสงค์การเรียนรู ้  

เพ ่อให้ผ ้เร ยนม ความร ้พ ้นฐานทางด้านดิจิทัลืเข้าใจและสามารถอธิบายประเภทของข้อม ลพ ้นฐานภายในืPLC 

สามารถแปลงเลขฐานเบ ้องต้นได้ืเข้าใจพ ้นฐานลอจิกเกต 

4.ุเนื้อหาสาระการเรียนรู ้

การทาํงานของโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร์จะใช้เลขฐานในการสือ่สารและประมวลผลุมีสภาวะการทํางาน

เป็นแบบลอจิกุคอืุ0 และุ1 จึงมีความจาํเป็นที่จะตอ้งศกึษาในเรือ่งระบบเลขฐานและวิธีการแปลงเลขฐานุ

เพื่อให้สามารถใช้งานุPLC ได้ง่ายและสะดวกมากขึ้น 

ข้อมูลภายในของุPLC จะมคีําจํากัดความในการใช้งานที่เรียกกันคอืุบิตไบต์และเวริ์ดโดยุ1 Digit = 4ุบิตุ, 1ุ

ไบต์ุ=ุ8ุบิตและุ1ุเวริ์ดุ=ุ16ุบิตุในการใช้งานุPLC มีการใช้งานระบบเลขฐานอยู่ด้วยกันุ3ุระบบุคอื 

1. เลขฐานสองุ(Binary System) ใช้จํานวนนบัตัวเลขุ0ุและุ1 

2. เลขฐานสิบุ(Decimal System) ใช้จํานวนนับตวัเลขุ0 - 9 

3. เลขฐานสิบหกุ(Hexadecimal System) ใช้จํานวนนบัตัวเลขุ0 - 15ุและใชอ้ักษรภาษาอังกฤษ 

A - F แทนตัวเลขสองหลัก10 - 15 

5.1 การนําเข้าสูบ่ทเรียน 

1.ืืคร อธิบายและให้ผ ้เร ยนศึกษาจุดประสงค์การเร ยนร ้ืสาระส าคัญและรายละเอ ยดของเน ้อหาืภาคทฤษฏ ดังน ้ 

ืื1)ืืประเภทของข้อม ลพ ้นฐานภายในืPLC  

 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู ้ หนว่ยการเรียนรู้ที ่2 ุุุ 

รวมุ8ุช่ัวโมง ช่ือวิชา การโปรแกรมและควบคุมไฟฟาุุุุุ้ 

ช่ือหน่วยความรู้พื้นฐานทางด้านดิจิทัล สอนครั้งทีุ่3-4 

จํานวน 8 ช่ัวโมง ช่ือเรื่องความรู้พื้นฐานทางด้านดิจิทัล 



 
 

ืื2)ืืระบบเลขฐานเบ ้องต้น 

ืื3)ืืการแปลงเลขฐาน 

ืื4)ืืพ ้นฐานลอจิกเกต 

2.ืทดสอบก่อนเร ยนืหน่วยท ่ื 2ืความร ้พ ้นฐานทางด้านดจิทัิลืืให้ผ ้เร ยนสลับกันตรวจค าตอบืและให้คะแนน 

3.ืแจ้งจุดประสงค์การเร ยนหน่วยการเร ยนท ่ื2ืและการชว่ยกันรักษากติกาท ่ทุกคนร่วมกันสร้างในระหวา่งการ

เร ยน 

5.2ุการเรียนรู้ 

1.ืคร อธิบายประเภทของข้อม ลพ ้นฐานภายในืPLC  พร้อมกับแจกเอกสารประกอบการเร ยนหน่วยท ่ื2ืความร ้

พ ้นฐานเก ่ยวกับืPLC  ใช้ประกอบการเร ยนื 

2.ืคร อธิบายระบบเลขฐานเบ ้องต้น 

3.ืคร อธิบายวิธ การแปลงเลขฐานืพร้อมยกตัวอย่างโจทย์ืให้ผ ้เร ยนม ส่วนร่วมในการฝึกแปลงเลขฐานไปพร้อมืๆื

กัน 

4.ืคร อธิบายหลักการพ ้นฐานของลอจิกเกตืพร้อมกับอธิบายความสัมพันธ์กันของวงจรลอจิกเกตกับืโปรแกรมของื

PLC  

5.3 การสรุป  

1.ืคร ให้ผ ้เร ยนช่วยกันสรุป 

-ืืประเภทของข้อม ลพ ้นฐานภายในืPLC 

-ืืระบบเลขฐานเบ ้องต้น 

-ืืการแปลงเลขฐาน 

-ืืพ ้นฐานลอจิกเกตรุ่นืSIMATIC S7–200 

2.ืคร แจกแบบทดสอบหลังเร ยน 

3.ืคร ตรวจแบบทดสอบหลังเร ยนพร้อมกับบันทึกคะแนน 

4.ืให้ผ ้เร ยนท าแบบฝึกหัดท้ายหน่วยเร ยน 

รวมเวลาเร ยนท้ังหมดื240ืนาท  

ข้ันเตรียมุ(ใช้เวลาุ25ุนาที)ุุ 

ื1.ืจัดเตร ยมวัสดุือุปกรณ์ืส ่อืและเอกสารตามท ่คร ผ ้สอนและแผนการจัดการเร ยนร ้ท ่ก าหนดไว้ 

ื2.ืท าแบบทดสอบกอ่นเร ยนหน่วยท ่ื2ืความร ้พ ้นฐานทางด้านดิจิทัลืและสลับกันตรวจค าตอบื 



 
 

ื3.ืท าความเข้าใจเก ่ยวกับจุดประสงค์การเร ยนของหน่วยการเร ยนท ่ื2ืืและช่วยกันรักษากติกาท ่ทุกคนร่วมกัน

สร้างในระหว่างการเร ยน 

ข้ันสอนุ(ใช้เวลาุ180ุนาที) 

ื1.ืผ ้เร ยนฟังและคิดตามืพร้อมท้ังจดบันทึกเก ่ยวกับประเภทของข้อม ลพ ้นฐานภายในืPLC พร้อมกับศึกษา

เอกสารประกอบการเร ยนหน่วยท ่ื2ืความร ้พ ้นฐานเก ่ยวกับืPLC  

ื2.ืผ ้เร ยนฟังและคิดตามืพร้อมท้ังจดบันทึกเก ่ยวกับระบบเลขฐานเบ ้องต้น 

ื3.ืผ ้เร ยนฟังและคิดตามืพร้อมท้ังจดบันทึกเก ่ยวกับวิธ การแปลงเลขฐานืและร่วมกันช่วยตอบค าถามจากโจทย์

ตัวอย่าง 

ื4.ืผ ้เร ยนฟังและคิดตามืพร้อมท้ังจดบันทึกเก ่ยวกับหลักการพ ้นฐานของลอจิกเกตื 

ข้ันสรุปุ(ใช้เวลาุ35ุุนาที) 

ื1.ืผ ้เร ยนรับฟังค าสรุปและข้อแนะน าจากคร ืืพร้อมท้ังจดบันทึกข้อม ลและซักถามหร อตอบค าถามในหัวข้อท ่ยัง

ไม่เข้าใจ 

ื2.ืืท าแบบทดสอบหลังเร ยน 

ื3.ืืผ ้เร ยนน าคะแนนจากแบบทดสอบก่อนเร ยนและแบบทดสอบหลังเร ยนมาเปร ยบเท ยบืเพ ่อด ความก้าวหน้า

ทางการเร ยนของตนเอง 

ื4.ืผ ้เร ยนท าแบบฝึกหัดท้ายหน่วยเร ยน 

ุ5.ุสื่อการเรียนการสอน 

6.สื่อการเรียนรู้/แหล่งการเรียนรู้ 

6.1ืส ่อสิ่งพิมพ์ 

ืื1)ืืเอกสารประกอบการเร ยนวิชาการโปรแกรมและควบคุมไฟฟ้าืของนางชวนชมืลิ่มทอง 

6.2ืส ่อโสตทัศน ์

ืืืืงานน าเสนอหน่วยท ่ื2ืความร ้พ ้นฐานทางด้านดิจิทัล 

7.ุเอกสารประกอบการจัดการเรียนรูุ้(ใบความรูุ้ใบงานุใบมอบหมายงานุฯลฯุ) 

8.ุการบูรณาการ/ความสัมพันธ์กับวิชาอื่น 

9.ุการวัดและประเมินผล 

   1)  แบบทดสอบก่อนเรียนหน่วยทีุ่4ุโปรแกรมุSTEP 7 – Micro/WIN 

   2)  แบบทดสอบหลังเรียนหน่วยทีุ่4 โปรแกรมุSTEP 7 – Micro/WIN 

 



 
 

 
1.ุสาระสําคญั 
การศึกษาท าความเข้าใจส่วนประกอบและคุณลักษณะของเคร ่องืPLC ก่อนการใช้งานืเป็นเร ่องท ่ส าคัญืท ่จะ

สามารถท าให้เข้าใจจุดส าคัญต่างืๆืบนตัวเคร ่องืPLC รวมถึงสายสัญญาณท ่ใช้ในการเช ่อมต่อข้อม ลระหว่าง

คอมพิวเตอร์กับืPLC และอุปกรณ์ต่อขยายระบบืเพ ่อให้สามารถใช้งานได้งานถ กต้อง 

2.ืสมรรถนะประจ าหน่วย 

แสดงความร ้เก ่ยวกับคุณสมบัติของืPLC SIEMENS รุ่นืSIMATIC S7-200 

3.ุจุดประสงค์การเรียนรู้ 

เพ ่อให้ผ ้เร ยนม ความร เ้ก ่ยวกับืPLC SIEMENS รุ่นืSIMATIC  S7–200 อาทิืด้านโครงสร้างภายนอกืคุณลักษณะื

เข้าใจหน้าท ่ของอุปกรณ์ต่อขยายื(Expansion  Modules) อุปกรณ์สั่งงานและจอแสดงผลื(Text  Display 

and Touch Screen) และสายเคเบิ้ลืPC/PPI สามารถอธิบายการอ้างืAddress และชนิดของข้อม ลของืPLC 

SIEMENS รุ่นืSIMATIC  S7–200 ได้ 

4.ุเนื้อหาสาระการเรียนรู้ 

PLC SIEMENS รุ่นุSIMATIC S7-200ุโครงสร้างภายนอกถูกออกแบบมาให้มีส่วนประกอบทั้งหมดอยู่บน

โครงสร้างเดียวกันมีอุปกรณ์ต่อขยายุ(Expansion Modules) เพื่อเพิ่มจํานวนอินพุตหรือเอาต์พุตของPLC มี

ให้เลือกเพิ่มได้ทั้งแบบดิจิทลัและแบบแอนะลอกหรืออนิพตุเอาตพ์ุตแบบพเิศษเฉพาะงานุมีอุปกรณ์ส่ังงานและ

จอแสดงผล(Text Display and Touch Screen) ช่วยสื่อสารข้อมูลกับุPLC และใช้สายเคเบิ้ลPC PP/ ในการ

เช่ือมต่อเพื่อสื่อสารข้อมูลระหว่างคอมพิวเตอร์กับุPLCการอ้างตําแหน่งของหน่วยความจําุCPU ทําได้โดย

กําหนดตัวอักษรุุ(อินพุต), Q (เอาต์พุต),M (Bit Memory), T (Timer) และุC (Counter) โดยมีขนาดของ

ข้อมูลเป็นไบต์(Byte) เวิร์ด(Word) หรือดับเบิ้ลเวิร์ดุ(Double Word) 

5.1 การนําเขาสูบทเรียน 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู ้ หนว่ยการเรียนรู้ที ่3 ุุุ 

รวมุ8ุช่ัวโมง ช่ือวิชา การโปรแกรมและควบคุมไฟฟาุุุุุ้ 

ช่ือหนว่ยคุณสมบัติของุPLC SIEMENS รุ่นุSIMATIC  S7–

200 
สอนครั้งทีุ่5-6 

จํานวน 8 ช่ัวโมง 
ช่ือเรื่องคุณสมบัติของุPLC SIEMENS รุ่นุSIMATIC  S7–200 



 
 

1.ืืคร อธิบายและให้ผ ้เร ยนศึกษาจุดประสงค์การเร ยนร ้ืสาระส าคัญและรายละเอ ยดของเน ้อหาืภาคทฤษฏ ดังน ้ 

ืื1)ืืโครงสร้างภายนอกของืPLC SIEMENS รุ่นืSIMATIC  S7–200 

ืื2)ืืคุณลักษณะของืPLC SIEMENS รุ่นืSIMATIC  S7–200 

ืื3)ืือุปกรณ์ต่อขยายืืื(Expansion  Modules) 

ืื4)ืือุปกรณ์สั่งงานและจอแสดงผลืื(Text  Display and Touch Screen) 

ืื5)ืืสายืPC/PPI cable 

ืื6)ืืการอ้างต าแหน่งืAddress ของืPLC SIEMENS  

ืื7)ืืชนิดของข้อม ลื(Type of Data) 

ืื2.ืทดสอบก่อนเร ยนืหน่วยท ่ื3ืคุณสมบัติของืPLC SIEMENS รุ่นืSIMATIC  S7–200ืให้ผ ้เร ยนสลับกันตรวจ

ค าตอบืและให้คะแนน 

ืื3.ืแจ้งจุดประสงค์การเร ยนหน่วยการเร ยนท ่ื3ืและการช่วยกันรักษากติกาท ่ทุกคนร่วมกันสร้างในระหว่างการ

เร ยน 

5.2 การเรียนรู้ 

ืื1.ืคร แจกเอกสารประกอบการเร ยนหน่วยท ่ื3ืคุณสมบัติของืPLC SIEMENS รุ่นืSIMATIC S7–200ืืใช้

ประกอบการเร ยนืพร้อมท้ังอธิบายื 

โครงสร้างภายนอกของืPLC SIEMENS รุ่นืSIMATIC  S7–200 

ืื2.ืคร น าเคร ่องืPLC SIEMENS รุ่นืSIMATIC      S7–200ืของจริงมาแสดงให้ผ ้เร ยนด ืพร้อมอธิบายโครงสร้าง

ภายนอกของเคร ่องแต่ละจุดอย่างละเอ ยด 

ืื3.ืคร อธิบายคุณลักษณะของืPLC SIEMENS รุ่นืSIMATIC  S7–200 

ืื4.ืคร อธิบายหน้าท ่ของอุปกรณ์ต่อขยายื(Expansion  Modules) อุปกรณ์สั่งงานและจอแสดงผลื(Text  

Display and Touch Screen) และสายเคเบิ้ลืPC/PPI  

ืื5.ืคร อธิบายการก าหนดืAddress และชนิดของข้อม ลของืPLC SIEMENS รุ่นืSIMATIC S7–200 

5.3ุการสรุป 

1.ืคร ให้ผ ้เร ยนช่วยกันสรุป 

-ืืโครงสร้างภายนอกของืPLC SIEMENS รุ่นืSIMATIC  S7–200 

-ืืคุณลักษณะของืPLC SIEMENS รุ่นืSIMATIC  S7–200 

-ืือุปกรณ์ต่อขยายืื(Expansion  Modules) 

-ืือุปกรณ์สั่งงานและจอแสดงผลืื(Text  Display and Touch Screen) 



 
 

-ืืสายืPC/PPI cable 

-ืืการอ้างต าแหน่งืAddress ของืPLC SIEMENS  

-ืืชนิดของข้อม ลื(Type of Data) 

ืื2.ืคร แจกแบบทดสอบหลังเร ยน 

ืื3.ืคร ตรวจแบบทดสอบหลังเร ยนพร้อมกับบันทึกคะแนน 

ืื4.ืให้ผ ้เร ยนท าแบบฝึกหัดท้ายบทเร ยน 

รวมเวลาเร ยนท้ังหมดื240ืนาท  

ข้ันเตรียมุ(ใช้เวลาุ25ุนาที)ุุ 

ืืื1.ืจัดเตร ยมวัสดุือุปกรณ์ืส ่อืและเอกสารตาม 

ท ่คร ผ ้สอนและแผนการจัดการเร ยนร ้ท ่ก าหนดไว้ 

ืื2.ืท าแบบทดสอบก่อนเร ยนืหน่วยท ่ื3ืคุณสมบัติของืPLC SIEMENS รุ่นืSIMATIC S7–200ืและสลับกันตรวจ

ค าตอบื 

ืื3.ืท าความเข้าใจเก ่ยวกับจุดประสงค์การเร ยนของหน่วยการเร ยนท ่ื3ื ืและช่วยกันรักษากติกาท ่ทุกคนร่วมกัน

สร้างในระหว่างการเร ยน 

ข้ันสอนุ(ใช้เวลาุ180ุนาที) 

ืื1.ืผ ้เร ยนฟังและคิดตามืพร้อมท้ังจดบันทึกเก ่ยวกับโครงสร้างภายนอกของืPLC SIEMENS รุ่นืSIMATIC  S7–

200ืพร้อมกับศึกษาเอกสารประกอบการเร ยนหน่วยท ่ื3ืโครงสร้างภายนอกของืPLC SIEMENS รุ่นืSIMATIC  

S7–200ื 

ืื2.ืผ ้เร ยนฟังและคิดตามืพร้อมกับศึกษาเอกสารประกอบการเร ยนหน่วยท ่ื3ืโครงสร้างภายนอกของื PLC 

SIEMENS รุ่นืSIMATIC S7–200ืและจดบันทึก 

ืื3.ืผ ้เร ยนฟังและคิดตามืพร้อมท้ังจดบันทึกเก ่ยวกับคุณลักษณะของืPLC SIEMENS รุ่นืSIMATIC  S7–200 

ืื4.ืผ ้เร ยนฟังืพร้อมท้ังจดบันทึกเก ่ยวกับหน้าท ่ของอุปกรณ์ต่างืๆืตามท ่คร อธิบาย 

ืื5.ืผ ้เร ยนฟังืพร้อมกับศึกษาเอกสารประกอบการเร ยนหน่วยท ่ื3ืโครงสร้างภายนอกของืPLC SIEMENS รุ่นื

SIMATIC  S7–200ืและจดบันทึก 

ข้ันสรุปุ(ใช้เวลาุ35ุุนาที) 

ืื1.ืผ ้เร ยนรับฟังค าสรุปและข้อแนะน าจากคร ืืพร้อมท้ังจดบันทึกข้อม ลืืและซักถามหร อตอบค าถามในหัวข้อท ่

ยังไม่เข้าใจ 

ืื2.ืืท าแบบทดสอบหลังเร ยน 



 
 

ืื3.ืืผ ้เร ยนน าคะแนนจากแบบทดสอบก่อนเร ยนและแบบทดสอบหลังเร ยนมาเปร ยบเท ยบืเพ ่อด ความก้าวหน้า

ทางการเร ยนของตนเอง 

ืื4.ืผ ้เร ยนท าแบบฝึกหัดท้ายบทเร ยน 

ุุ5.ุสื่อการเรียนการสอน 

6.สื่อการเรียนรู้/แหล่งการเรียนรู้ 

6.1ุสื่อสิ่งพิมพ์ 

ืื1)ืืเอกสารประกอบการเร ยนหน่วยท ่ื3ืคุณสมบัติของืPLC SIEMENS รุ่นืSIMATIC S7–200 

ืื2)ืืแบบทดสอบก่อนเร ยนหน่วยท ่ื3ืคุณสมบัติของืPLC SIEMENS รุ่นืSIMATIC S7–200 

ืื3)ืืแบบทดสอบหลังเร ยนหน่วยท ่ื3ืคุณสมบัติของืPLC SIEMENS รุ่นืSIMATIC S7–200 

ืื5)ืืเฉลยแบบทดสอบก่อนเร ยนืแบบทดสอบหลังเร ยนืและแบบฝึกหัดท้ายบทเร ยน 

6.2ุสื่อโสตทัศน์ 

ืืืืงานน าเสนอหน่วยท ่ื3ืคุณสมบัติของืPLC SIEMENS รุ่นืSIMATIC S7–200 

7.ืเอกสารประกอบการจัดการเร ยนร ้ื(ใบความร ้ืใบงานืใบมอบหมายงานืฯลฯื) 

8.ืการบ รณาการ/ความสัมพันธ์กับวิชาอ ่น 

9.ุการวัดและประเมินผล 

1)  แบบทดสอบก่อนเร ยนหน่วยท ่ื4ืโปรแกรมืSTEP 7 – Micro/WIN 

2)  แบบทดสอบหลังเร ยนหนว่ยท ่ื4 โปรแกรมืSTEP 7 – Micro/WIN 

 

 

 

 

 

 

 

 



 
 

1.ืสาระสําคัญ 

ืืืืืโปรแกรมืSTEPื7-MicroWINืเป็นซอฟต์แวร์ื(Software) ส าหรับใช้ควบคุมเคร ่องืPLC SIEME รุ่นืSIMATIC 

S7-200ืซึ่งเป็นืPLC ท ่ใช้ในอุตสาหกรรมหลากหลายร ปแบบืจึงม ความจ าเป็นท ่จะต้องศึกษาส่วนประกอบต่างืๆ

บนโปรแกรมืการติดต่อส ่อสารื(Communication) การเปล ่ยนค่าพารามิเตอร์เพ ่อให้สามารถใช้งานโปรแกรมได้

อย่างถ กต้อง 

2.สมรรถนะประจําหน่วย 

แสดงความร ้เก ่ยวกับโปนแกรมืSTEP 7-MicroWIN 

3.ุจุดประสงค์การเรียนรู ้   

      เพ ่อให้ผ ้เร ยนม ความร ้เก ่ยวกับโปรแกรมืSTEP 7 – Micro/WIN อาทิืการติดตั้งโปรแกรมส่วนประกอบของ

โปรแกรมืSTEP 7 – Micro/WIN สามารถติดต่อส ่อสารระหว่างคอมพิวเตอร์กับืPLC เปล ่ยนค่าพารามิเตอร์ของื

PLC อธิบายข้อก าหนดืและเข ยนโปรแกรมเบ ้องต้นโดยใช้ค าสั่งพ ้นฐานได้ 

4.ุเนื้อหาสาระการเรียนรู ้

การเขียนโปรแกรมเพือ่สั่งงานุPLCุSIMATICุS7-200 ต้องใช้ซอฟต์แวร์ุ STEP 7ุ– Micro/WINุซึ่งควรติดตั้ง

ตามข้ันตอนและโปรแกรมุv4.0 STEP 7ุ– Micro/WINุSP9 มีส่วนประกอบดังนี ้

1.แถบเครือ่งมอืมาตรฐาน 

2.แถบเครือ่งมอืตรวจสอบแก้ไข 

3.แถบเครือ่งมอืทัว่ไป 

4.แถบเครือ่งมอืคาํสั่ง 

5.แถบดําเนนิการ 

การใช้งานโปรแกรมุSTEP 7-Micro/WIN ให้เปิดโปรแกรมแลวุ้Communication เพื่อติดต่อ 

สื่อสารข้อมูลระหว่างคอมพวิเตอร์กับุPLC หากมีข้อความว่าุError : Communications time-out 

ให้ตรวจสอบการเชือ่มตอ่สายเคเบิ้ลุความเร็วุBaud Rate และการตั้งคาํพอร์ตทีุ่Set PG/PC Interface 

เมื่อเขียนโปรแกรมุLadder ครบตามที่กําหนดใหต้รวจสอบโปรแกรมุCompile All, Download, RUN และ 

 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู ้ หนว่ยการเรียนรู้ที ่4 ุุุ 

รวมุ8ุช่ัวโมง ช่ือวิชา การโปรแกรมและควบคุมไฟฟาุุุุุ้ 

ช่ือหน่วยโปรแกรมุSTEP 7ุ–ุMicro/WIN สอนครั้งทีุ่7-8 

จํานวน 8 ช่ัวโมง ช่ือเรื่องโปรแกรมุSTEP 7ุ–ุMicro/WIN 



 
 

Program Status ตามลาํดับ 

5.ุการนําเข้าสู่บทเรียนุ 

1.  คร อธิบายและให้ผ ้เร ยนศึกษาจุดประสงค์การเร ยนร ้ืสาระส าคัญและรายละเอ ยดของเน ้อหาืภาคทฤษฏ ดังน ้ 

  1)  ข้อแนะน าก่อนการติดต้ังโปรแกรมืSTEP 7 – Micro/WIN 

  2)  การติดตั้งโปรแกรมืSTEP 7 – Micro/WIN 

  3)  ส่วนประกอบของโปรแกรมืSTEP 7 – Micro/WIN 

  4)  การติดต่อส ่อสารืื(Communication) ระหว่างคอมพิวเตอร์กับืPLC 

  5)  การเปล ่ยนค่าพารามิเตอร์ื(Parameter) ของืPLC 

  6)  ข้อก าหนดในการเข ยนโปรแกรม 

  7)  การเข ยนโปรแกรมเบ ้องต้น 

2. ทดสอบก่อนเร ยนหน่วยท ่ื4ืโปรแกรมืSTEP 7 – Micro/WIN  ให้ผ ้เร ยนสลับกันตรวจค าตอบืและให้คะแนน 

3. แจ้งจุดประสงค์การเร ยนหน่วยการเร ยนท ่ื4ืและการช่วยกันรักษากติกาท ่ทุกคนร่วมกันสร้างในระหว่างการ

เร ยน 

5.2 การเรียนรู้ 

1. คร แจกเอกสารประกอบการเร ยนหน่วยท ่ื4ืโปรแกรมืSTEP 7 – Micro/WIN  ใช้ประกอบ 

การเร ยนื 

2. คร อธิบายืและสาธิตวิธ การติดต่อส ่อสารื(Communication) และการเปล ่ยนค่าพารามิเตอร์ื(Parameter) 

ของืPLC 

3. คร อธิบายข้อก าหนดในการเข ยนโปรแกรม 

4. คร อธิบายและสาธิตวิธ การเข ยนโปรแกรมเบ ้องต้นโดยใช้ค าสั่งพ ้นฐาน 

5. คร อธิบายและสาธิตืวิธ การต่ออุปกรณ์อินพุตของเคร ่องืPLC 

6. คร ให้ผ ้เร ยนแบ่งกลุ่มตามความสมัครใจออกเป็นกลุ่มืๆืละื3ืคนและแจกใบงานท ่ื1 – 2ืให้ผ ้เร ยนแต่ละกลุ่ม

พร้อมท้ังอธิบายวิธ การท าใบงาน 

7. คร ให้ผ ้เร ยนปฏิบัติงานตามรายละเอ ยดของใบงานืพร้อมกับคอยแนะน าและให้ค าแนะน าปรึกษาเม ่อผ ้เร ยน

สงสัยปัญหา 

5.3 การสรุป 

1. คร ให้ผ ้เร ยนช่วยกันอภิปรายสรุป 

-   การติดตั้งโปรแกรมืSTEP 7 – Micro/WIN 



 
 

-   ส่วนประกอบของโปรแกรมืSTEP 7 – Micro/WIN 

-   การติดต่อส ่อสารืื(Communication) ระหว่างคอมพิวเตอร์กับืPLC 

-   การเปล ่ยนค่าพารามิเตอร์ื(Parameter) ของืPLC 

-   ข้อก าหนดในการเข ยนโปรแกรม 

-   การเข ยนโปรแกรมเบ ้องต้น 

2. คร แจกแบบทดสอบหลังเร ยน 

3. คร ตรวจแบบทดสอบหลังเร ยนพร้อมกับบันทึกคะแนน 

4. ให้ผ ้เร ยนท าแบบฝึกหัดท้ายหน่วย 

รวมเวลาเร ยนท้ังหมดื240ืนาท   
ข้ันเตรียมุ(ใช้เวลาุ25ุนาที)ุุ 

 1. จัดเตร ยมวัสดุือุปกรณ์ืส ่อืและเอกสารตาม 

ท ่คร ผ ้สอนและแผนการจัดการเร ยนร ้ท ่ก าหนดไว้ 

2. ผ ้เร ยนท าแบบทดสอบก่อนเร ยนหน่วยท ่ื4ืโปรแกรมืSTEP 7 – Micro/WIN และสลับืกันตรวจค าตอบื 

3. ท าความเข้าใจเก ่ยวกับจุดประสงค์การเร ยนของหน่วยการเร ยนท ่ื4ืืและช่วยกันรักษากติกาท ่ทุกคนร่วมกัน

สร้างในระหว่างการเร ยน 

ข้ันสอนุ(ใช้เวลาุ190ุนาที) 

1. ผ ้เร ยนตั้งใจฟังและจดบันทึกืเก ่ยวกับวิธ การติดตั้งและส่วนประกอบของโปรแกรมืSTEP 7 – Micro/WIN 

พร้อมกับศึกษาเอกสารประกอบการเร ยนหน่วยท ่ื4ืโปรแกรมืSTEP 7 – Micro/WIN  

2. ผ ้เร ยนตั้งใจฟังและจดบันทึกืพร้อมกับศึกษาเอกสารประกอบการเร ยนหน่วยท ่ื4ืโปรแกรมืSTEP 7 – 

Micro/WIN 

3. ผ ้เร ยนฟังและจดบันทึก 

4. ผ ้เร ยนฟังและจดบันทึกืวิธ การเข ยนโปรแกรมเบ ้องต้นืพร้อมกับศึกษาเอกสารประกอบการเร ยนหน่วยท ่ื4 

5. ผ ้เร ยนฟังและจดบันทึกืวิธ การต่ออุปกรณ์อินพุตของเคร ่องืPLC 

6. เข้ากลุ่มตามความสมัครใจืืแล้วปฏิบัติงานตามใบงานท ่คร แนะน าืืใบงานท ่ื1ืการท างานแบบืOn-Off  (1) 

และใบงานท ่ื2ืการต่ออุปกรณ์อินพุตื 

7. ผ ้เร ยนปฏิบัติงานตามรายละเอ ยดของใบงานืและคอยซักถามเม ่อเกิดสงสัยปัญหา 

ข้ันสรุปุ(ใช้เวลาุ25ุุนาที) 



 
 

1. ผ ้เร ยนรับฟังค าสรุปและข้อแนะน าจากคร ืพร้อมท้ังจดบันทึกข้อม ลและซักถามหร อตอบค าถามในหัวข้อท ่ยังไม่

เข้าใจ 

2.  ท าแบบทดสอบหลังเร ยน 

3.  ผ ้เร ยนน าคะแนนจากแบบทดสอบก่อนเร ยนและแบบทดสอบหลังเร ยนมาเปร ยบเท ยบืเพ ่อด ความก้าวหน้า

ทางการเร ยนของตนเอง 

4. ผ ้เร ยนท าแบบฝึกหัดท้ายหน่วย 

6.ส่ือการเรียนรู้/แหล่งการเรียนรู้ 

6.1ุสื่อสิ่งพิมพ ์

    เอกสารประกอบการเร ยนวิชาการโปรแกรมและควบคุมไฟฟ้าืของนางชวนชมืลิ่มทอง 

6.2ุสื่อโสตทัศน ์

   งานน าเสนอหนว่ยท ่ื4 โปรแกรมืSTEP 7 – Micro/WIN 

7. เอกสารประกอบการจัดการเรียนรูุ้ (ใบความรูุ้ ใบงานุใบมอบหมายงานุฯลฯ 

8. การบรูณาการ/ความสมัพันธ์กบัวิชาอื่น 

9. การวัดและประเมินผล 

   1)  แบบทดสอบก่อนเร ยนหน่วยท ่ื4ืโปรแกรมืSTEP 7 – Micro/WIN 

ืืื2)ืืแบบทดสอบหลังเร ยนหน่วยท ่ื4ืโปรแกรมืSTEP 7ื– Micro/WIN 

 

 

 

 

 

 

 

 



 
 

 

1.ุสาระสําคัญ 

     ข้อก าหนดและข้ันตอนในการเข ยนโปรแกรมืรวมถึงวิธ การลบืการแทรกืการคัดลอกืการเคล ยร์โปรแกรมื

และการสั่งงานผ่านืProgram Editor ม ร ปแบบการปฏิบัติงานท ่เป็นข้ันตอนืผ ้ใช้งานควรศึกษาข้ันตอนต่างๆให้

เข้าใจเพ ่อให้สามารถปฏิบัติงานการเข ยนโปรแกรมได้อย่างถ กต้อง 

2.ุุสมรรถนะประจําหน่วย 

แสดงความร ้เก ่ยวกับการเข ยนโปรแกรมบนืSTEP 7 – Micro/WIN 

3.ุจุดประสงค์การเรียนรู้ 

     การศึกษาข้อก าหนดในการเข ยนโปรแกรมข้ันตอนในการเข ยนโปรแกรมืวิธ การลบืการแทรกืการคัดลอกื

การโปรแกรมืการลังงานผ่านืProgram Editor จะท าให้สามารถเข ยนโปรแกรมได้อย่างถ กต้องและรวดเร็วและ

เพ ่อให้โปรแกรมสามารถท างานได้อย่างม ประสิทธิภาพ 

4.ุเนื้อหาสาระการเรียนรู้ 

1.ุการกําหนดช่ือในตารางสัญลักษณ์ุ(Symbol Table)โปรแกรมที่เขียนุเพื่อให้สะดวกในการจดจําหน้าที่การ

ทํางานของอินพุตเอาตพ์ุตและตําแหนง่ต่างุๆุในเป็นการกําหนดช่ือหรือข้อความลงไปในโปรแกรมสามารถทํา

หนดได้ในตารางสัญลักษณ์ุ(Symbol Table) 

2.ุการดูสภาวะการทํางานในุStatus Chart เป็นการดูและตรวจสอบคําพารามิเตอร์ต่างุๆุในขณะที่ 

3.ุการอัพโหลดงานุ(Upload Project) คือุการนําโปรแกรมที่มีอยู่ในุPLCข้ึนมายังคอมพิวเตอร์เมื่อเรากดุ

บุ๋ม 

4.ุการแทรกุ(Insert ให้สังเกตมีคําว่าุINS ที่มุมช้ายสุดของหน้าจอโปรแกรมและInsert บนคีย์บอร์ดของ

คอมพิวเตอร์ุตัวอักษรจะเปลี่ยนจากุINS เป็นุคําว่าุOVR (Over หมายถึงุการเขียนโปรแกรมแบบเขียนทับ

การแทรกมีทั้งแทรกคําสั่งุNetworks บรรทัดคอลัมน์การต่อเส้นแนวตั้ง 

5.ุการลบุ(Delete ให้เล่ือนเมาส์ไปช้ีที่ตําแหน่งต้องการลบซึ่งการลบมีทั้งุการลบุColumn (Delete 

 

 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู ้ หนว่ยการเรียนรู้ที ่5 ุุุ 

รวมุ8ุช่ัวโมง ช่ือวิชา การโปรแกรมและควบคุมไฟฟาุุุุุ้ 

ช่ือหน่วยการเขียนโปรแกรมบนุSTEP 7ุ–ุMicro/WIN สอนครั้งทีุ่9-10 

จํานวน 8 ช่ัวโมง 
ช่ือเรื่องการเขียนโปรแกรมบนุSTEP 7ุ–ุMicro/WIN 



 
 

Column) และการลบุNetwork (Delete Network) 

การโปรแกรมและควบคุมไฟฟ้า 

6.ุการคัดลอกและวางุ(Copy And Paste) การคัดลอกโปรแกรมที่มีลักษณะคล้ายคลึงกันุเป็นวิธีการที่ช่วยให้

การเขียนโปรแกรมมีความรวดเร็วมากยิ่งข้ึน 

7.ุการเคลียร์โปรแกรมุ(Clear) สามารถทําได้โดยใช้คําสั่งุClear เพื่อป้องกันปัญหาุPLC ทํางานผิดพลาดจาก

การุDownload ติดต่อกันหลายุๆุครั้ง 

8.ุการสั่งงานผ่านุProgram Editor (Force) เป็นคําสั่งบังคับการทํางานของตําแหน่งที่ต้องการุให้มีสถานะ

เป็นุOn - Off โดยการสั่งงานผ่านุProgram Editor (Force) โดยการใช้งานคําสั่งุForce นั้นุPLCต้องอยู่ใน

สภาวะุRun Mode 

5.1ุการนําเขาสูบทเรียน 

1.ืืคร อธิบายและให้ผ ้เร ยนศึกษาจุดประสงค์การเร ยนร ้ืสาระส าคัญและรายละเอ ยดของเน ้อหาภาคทฤษฏ ดังน ้ 

1)ืืการก าหนดช ่อในตารางสัญลักษณ์ื 

2)ืืการด สภาวะการท างานในืStatus Chart   

3)ืือัพโหลดื(Upload project)  

4)ืืการใช้งานค าสั่งแทรกืค าสั่งลบืค าสั่งคัดลอกและวาง 

5)ืืใช้งานค าสั่งเคล ยร์โปรแกรม 

6)ืืสั่งงานผ่านืProgram  Editor (Force)  

2.ืทดสอบก่อนเร ยนหน่วยท ่ื5ืการเข ยนโปรแกรมบนืSTEP 7ื–ืMicro/WIN   

แล้วให้ผ ้เร ยนสลับกันตรวจค าตอบืและให้คะแนน 

3.ืแจ้งจุดประสงค์การเร ยนหน่วยการเร ยนท ่ื5ืและการให้ความร่วมม อของผ ้เร ยนในการท ากิจกรรม 

5.2 การเรียนรู้ 

1.ืคร อธิบายและสาธิตวิธ การก าหนดช ่อในตารางืสญัลักษณ์ื(Symbol Table) พร้อมแจกเอกสารประกอบการ

เร ยนหนว่ยท ่ื5ืการเข ยนโปรแกรมืบนืSTEP 7ื–ืMicro/WIN  ใช้ประกอบการเร ยน 

2.ืคร อธิบายและสาธิตวิธ การด สภาวะการท างานในืStatus Chart 

3.ืคร อธิบายและสาธิตวิธ การอัพโหลดื(Upload project) 

4.ืคร อธิบายและสาธิตวิธ การใช้งานค าสั่งแทรกืค าสั่งลบืค าสั่งคัดลอกและวาง 

5.ืคร อธิบายและสาธิตวิธ การใช้งานค าสั่งเคล ยร์โปรแกรม 

6.ืคร อธิบายและสาธิตวิธ การใช้งานค าสั่งเคล ยร์โปรแกรม 



 
 

7.ืคร ให้ผ ้เร ยนแบ่งกลุ่มกันเองกลุ่มละื3ืคนโดยม สมาชิกไม่ซ้ ากับสัปดาห์ท ่ผ่านมาืพร้อมกับให้ทบทวนการใช้งาน

ค าสั่งต่างืๆืท ่ได้อธิบายและสาธิตืพร้อมกับแจ้งวธิ การประเมินการปฏิบัตงิาน 

8.ืคร แจกใบงานท ่ื3ืให้ผ ้เร ยนแต่ละกลุ่มืพรอ้มท้ังอธิบายวิธ การท าใบงาน 

9.ืคร ให้ผ ้เร ยนปฏิบัติงานตามรายละเอ ยดของใบงานืพรอ้มกับคอยแนะน าและให้ค าแนะน าปรึกษาเม ่อผ ้เร ยน

สงสัยปญัหา 

5.3 การสรุป 

1.ืคร ให้ผ ้เร ยนชว่ยกันอภิปรายสรุป 

-ืืืการก าหนดช ่อในตารางสญัลักษณ์ื(Symbol Table)  

ข้ันตอนการสอน/กิจกรรมคร  

-ืืืการด สภาวะการท างานในืStatus Chart   

-ืืือัพโหลดื(Upload project)  

-ืืืการใช้งานค าสั่งแทรกืค าสั่งลบืค าสั่งคัดลอกและวาง 

-ืืืใช้งานค าสั่งเคล ยร์โปรแกรม 

-ืืืสั่งงานผ่านืProgram  Editor (Force) 

2.ืคร แจกแบบทดสอบหลังเร ยน 

3.ืคร ตรวจแบบทดสอบหลังเร ยนพรอ้มกับบันทึกคะแนน 

4.ืให้ผ ้เร ยนท าแบบฝึกหัดท้ายหน่วย 

รวมเวลาเร ยนท้ังหมดื240ืนาท  

ข้ันเตรียมุ(ใช้เวลาุ25ุนาท)ีุุ 

ื1.ืจัดเตร ยมวัสดุือุปกรณ์ืส อ่ืและเอกสารตาม 

ท ่คร ผ ้สอนและแผนการจัดการเร ยนร ้ท ่ก าหนดไว้ 

2.ืผ ้เร ยนท าแบบทดสอบกอ่นเร ยนหนว่ยท ่ื5ืการเข ยนโปรแกรมบนืSTEP 7ื–ืMicro/WIN และสลับืกันตรวจ

ค าตอบืและให้คะแนน 

3.ืท าความเข้าใจเก ่ยวกับจุดประสงค์การเร ยนของหนว่ยการเร ยนท ่ื5ืืและให้ความรว่มม อ 

ในการท ากิจกรรม 

ข้ันสอนุ(ใช้เวลาุ190ุนาท)ี 

1.ืผ ้เร ยนตั้งใจฟังและจดบันทึกืเก ่ยวกับวิธ การก าหนดช ่อในตารางสญัลักษณ์ื(Symbol Table) พรอ้มกับศึกษา

เอกสารประกอบการเร ยนหนว่ยท ่ื5ืการเข ยนโปรแกรมืบนืSTEP 7ื–ืMicro/WIN  



 
 

2.ืผ ้เร ยนตั้งใจฟังและจดบันทึกืพร้อมกับซักถามปัญหาท ่สงสัย 

3.ืผ ้เร ยนตั้งใจฟังและจดบันทึกืพร้อมกับซักถามปัญหาท ่สงสัย 

4.ืผ ้เร ยนตั้งใจฟังและจดบันทึกืพร้อมกับซักถามปัญหาท ่สงสัย 

5.ืผ ้เร ยนตั้งใจฟังและจดบันทึกืพร้อมกับซักถามปัญหาท ่สงสัย 

6.ืผ ้เร ยนตั้งใจฟังและจดบันทึกืพร้อมกับซักถามปัญหาท ่สงสัยื 

7.ืผ ้เร ยนแบ่งกลุ่มกันเองตามความสมัครใจกลุ่มละื3ืคนืโดยม สมาชิกไม่ซ้ ากับสัปดาห์ท ่ผ่านมาืตั้งใจฟังและ

ปฏิบัติงานตามท ่ได้รับมอบหมายืเพ ่อเตร ยมรับการประเมนิผลการปฏิบัติงาน 

8.ืผ ้เร ยนปฏิบัตงิานตามใบงานท ่คร แนะน าืืใบงานืืท ่ื3ืการต่ออุปกรณ์อินพุตและเอาต์พุต 

9.ืผ ้เร ยนปฏิบัตงิานตามรายละเอ ยดของใบงานืและคอยซักถามเม ่อเกิดสงสัยปญัหา 

ข้ันสรุปุ(ใช้เวลาุ25ุุนาที) 

1.ืผ ้เร ยนรับฟังค าสรุปและขอ้แนะน าจากคร ืพรอ้มท้ังจดบันทึกข้อม ลและซักถามหร อตอบค าถามในหัวข้อท ่ยังไม่

เข้าใจ 

ข้ันตอนการเร ยน/กิจกรรมผ เ้ร ยน 

2.ืืท าแบบทดสอบหลังเร ยน 

3.ืืผ ้เร ยนน าคะแนนจากแบบทดสอบก่อนเร ยนและแบบทดสอบหลังเร ยนมาเปร ยบเท ยบเพ ่อด ืความก้าวหน้า

ทางการเร ยนของตนเอง 

4.ืผ ้เร ยนท าแบบฝึกหัดท้ายหน่วย 

6.สื่อการเรียนรู้/แหล่งการเรียนรู้ 

6.1ุสื่อสิ่งพิมพ์ 

ืืเอกสารประกอบการเร ยนวิชาการโปรแกรมและควบคุมไฟฟ้าืของนางชวนชมืลิ่มทอง 

6.2ุสื่อโสตทัศน์ 

ืืงานน าเสนอหน่วยท ่ื5ืการเข ยนโปรแกรมบนืSTEP 7ื–ืMicro/WIN 

7. เอกสารประกอบการจัดการเรียนรูุ้(ใบความรูุ้ใบงานุใบมอบหมายงานุฯลฯุ) 

8. การบูรณาการ/ความสัมพันธ์กับวิชาอื่น 

9. การวัดและประเมินผล 

1)  เฉลยแบบทดสอบก่อนเร ยนหน่วยท ่ื5ืการเข ยนโปรแกรมบนืSTEP 7 – Micro/WIN 

2)  เฉลยแบบทดสอบหลงัเร ยนหน่วยท ่ื5 การเข ยนโปรแกรมบนืSTEP 7 – Micro/WIN 

 



 
 

 

1.ุสาระสําคญั 

กลุ่มคําสั่งุBt Logic เป็นกลุ่มคําสั่งพื้นฐานุที่จะต้องเริ่มต้นเรียนรู้ทําความเช้าใจุตั้งแต่การทํางานด้วย

หน้าสัมผัสแบบปกติปิดและแบบปกติเปิดุการนําหน้าสัมผัสไปควบคุมเอาต์พุตุข้ันตอนการทํางานของ

โปรแกรมุรวมถึงการใช้คําสั่งอื่นุๆุภายในกลุ่มคําสั่งุBit Logic เพื่อให้สามารถเข้าใจถึงรูปแบบของคําสั่ง

และวิธีการเขียนโปรแกรมุสําหรับใช้เป็นพื้นฐานในการเขียนโปรแกรมต่อไป 

2. สมรรถนะประจําหน่วย 

แสดงความรู้เก่ียวกับกลุ่มคําสั่งุBit Logic 

3.ุจุดประสงค์การเรียนรู ้ 

ืืืืื เพ ่อให้นักเร ยนเข้าใจวิธ การใช้งานกลุ่มค าสั่งืBit Logic และสามารถเข ยนโปรแกรมโดยใช้ค าสั่งืNormally 

Open ค าสั่งืNormally Closed ค าสั่งืOUTPUT ค าสั่งืSet (S) ค าสั่งืReset (R) ค าสั่งืPositive Transition (P) 

ค าสั่งืNegative Transition (N) ค าสั่งืJump  to  Label ได้ 

4.ุเนื้อหาสาระการเรียนรู ้

การเขียนโปรแกรมุPLC นั้นุจะมีกลุ่มคําสั่งให้เลือกใช้มากมายุและกลุ่มคาํสั่งุBit logic เป็นกลุ่มคําสั่งพื้นฐาน

อยู่ในสว่นของุInstruction Treeุเมื่อดบัเบิ้ลคลิกที ่Bit logic จะปรากฎคําสั่งต่างุๆุ 

5.1 การนําเขาสูบทเรียน 

1.ืืคร อธิบายและให้ผ ้เร ยนศึกษาจุดประสงค์การเร ยนร ้ืสาระส าคัญและรายละเอ ยดของเน ้อหาืภาคทฤษฏ ดังน ้ 

1)ืืการใช้ค าสั่งืNormally Open : NO 

2)ืืการใช้ค าสั่งืNormally Closed : NC 

3)ืืการใช้ค าสั่งืOutput 

4)ืืการใช้ค าสั่งืSet (S) และการใช้ค าสั่งืืืReset (R) 

5)ืการใช้ค าสั่งืPositive Transition (P) และืค าสั่งืNegative Transition (N) 

 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู ้ หนว่ยการเรียนรู้ที ่6 ุุุ 

รวมุ8ุช่ัวโมง ช่ือวิชา การโปรแกรมและควบคุมไฟฟาุุุุุ้ 

ช่ือหน่วยกลุ่มคําสั่งุBit Logic  สอนครั้งทีุ่11-12 

จํานวน 8 ช่ัวโมง ช่ือเรื่องกลุ่มคําสั่งุBit Logic 



 
 

6)ืืการใช้ค าสั่งืJump  to  Label 

2.ืทดสอบก่อนเร ยนืหน่วยท ่ื6ืกลุ่มค าสั่งืBit Logic  ให้ผ ้เร ยนสลับกันตรวจค าตอบืและให้คะแนน 

3.ืแจ้งจุดประสงค์การเร ยนหน่วยการเร ยนท ่ื6ืและการช่วยกันรักษากติกาท ่ทุกคนร่วมกันสร้างในระหว่างการ

เร ยน 

5.2ุการเรียนรู ้

1.ืคร อธิบายและสาธิตวิธ การเข ยนโปรแกรมโดยใช้ค าสั่งืNormally Open : NO , Normally Closed : NC และื

OUTPUT  พร้อมแจกเอกสารประกอบการเร ยนหน่วยท ่ื6ืกลุ่มค าสั่งืBit Logic  ใช้ประกอบการเร ยน 

2.ืคร อธิบายและสาธิตวิธ การเข ยนโปรแกรมโดยใช้ค าสั่งืSet (S) และการใช้ค าสั่งืReset (R) 

3.ืคร อธิบายและสาธิตวิธ การเข ยนโปรแกรมโดยใช้ค าสั่งืPositive Transition (P) และค าสั่งืNegative 

Transition (N) 

4.ืคร อธิบายและสาธิตวิธ การเข ยนโปรแกรมโดยใช้ค าสั่งืJump  to  Label 

5.ืคร ให้ผ ้เร ยนแบ่งกลุ่มกันเองกลุ่มละื3ืคนโดยม สมาชิกไม่ซ้ ากับสัปดาห์ท ่ผ่านมาืพร้อมกับให้ทบทวนการเข ยน

โปรแกรมด้วยค าสั่งต่างืๆืท ่ได้อธิบายและสาธิตืพร้อมกับแจ้งวิธ การประเมินการปฏิบัติงาน 

6.ืคร แจกใบงานท ่ื4ื–ื6ืืให้ผ ้เร ยนแต่ละกลุ่มืพร้อมท้ังอธิบายวธิ การท าใบงาน 

7.ืคร ให้ผ ้เร ยนปฏิบัติงานตามรายละเอ ยดของใบงานืพรอ้มกับคอยแนะน าและให้ค าแนะน าปรึกษาเม ่อผ ้เร ยน

สงสัยปญัหา 

5.3 การสรุป 

1.ืคร ให้ผ ้เร ยนชว่ยกันอภิปรายสรุป 

-ืืืการใช้ค าสั่งืNormally Open : NO 

-ืืืการใช้ค าสั่งืNormally Closed : NC 

-ืืืการใช้ค าสั่งืOutput 

-ืืืการใช้ค าสั่งืSet (S) และการใช้ค าสั่งืReset (R) 

-ืืืการใช้ค าสั่งืPositive Transition (P) และืค าสั่งืNegative Transition (N) 

-ืืืการใช้ค าสั่งืJump  to  Label 

2.ืคร แจกแบบทดสอบหลังเร ยน 

3.ืคร ตรวจแบบทดสอบหลังเร ยนพรอ้มกับบันทึกคะแนน 

4.ืให้ผ ้เร ยนท าแบบฝึกหัดท้ายหน่วย 

รวมเวลาเร ยนท้ังหมดื240ืนาท  



 
 

ข้ันเตรียมุ(ใช้เวลาุ25ุนาท)ีุุ 

ื1.ืจัดเตร ยมวัสดุือุปกรณ์ืส อ่ืและเอกสารตาม 

ท ่คร ผ ้สอนและแผนการจัดการเร ยนร ้ท ่ก าหนดไว้ 

2.ืผ ้เร ยนท าแบบทดสอบก่อนเร ยนืหน่วยท ่ื6ืกลุ่มค าสั่งืBit Logic และสลับกันตรวจค าตอบื 

3.ืท าความเข้าใจเก ่ยวกับจุดประสงค์การเร ยนของหน่วยการเร ยนท ่ื6ืืและช่วยกันรักษากติกาท ่ทุกคนร่วมกัน

สร้างในระหว่างการเร ยน 

ข้ันสอนุ(ใช้เวลาุ190ุนาท)ี 

1.ืผ ้เร ยนตั้งใจฟังและจดบันทึกเก ่ยวกับวิธ การืืืเข ยนโปรแกรมโดยใช้ค าสั่งืNormally Open : NO, Normally 

Closed : NC และืOUTPUT พร้อมกับศึกษาืเอกสารประกอบการเร ยนหน่วยท ่ื6ืเร ่องืกลุ่มค าสั่งืBit Logic  

2.ืผ ้เร ยนตั้งใจฟังและจดบันทึกืศึกษาืเอกสารประกอบการเร ยนหน่วยท ่ื6ืพร้อมกับซักถามปัญหาท ่สงสัยื 

3.ืผ ้เร ยนตั้งใจฟังและจดบันทึกืศึกษาืเอกสารประกอบการเร ยนหน่วยท ่ื6ืพร้อมกับซักถามปัญหาท ่สงสัย 

4.ืผ ้เร ยนตั้งใจฟังและจดบันทึกืศึกษาืเอกสารประกอบการเร ยนหน่วยท ่ื6ืพร้อมกับซักถามปัญหาท ่สงสัย 

5.ืผ ้เร ยนแบ่งกลุ่มกันเองตามความสมัครใจกลุ่มละื3ืคนืโดยม สมาชิกไม่ซ้ ากับสัปดาห์ท ่ผ่านมาืตั้งใจฟังและ

ปฏิบัติงานตามท ่ได้รับมอบหมายืเพ ่อเตร ยมรับการประเมินผลการปฏิบัติงาน 

6.ืผ ้เร ยนปฏิบัตงิานืตามใบงานท ่คร แนะน าืใบงานืืท ่ื4ื-ื6 

7.ืผ ้เร ยนปฏิบัตงิานตามรายละเอ ยดของใบงานืและคอยซักถามเม ่อเกิดสงสัยปญัหา 

ข้ันสรุปุ(ใช้เวลาุ25ุุนาที) 

1.ืผ ้เร ยนรับฟังค าสรุปและข้อแนะน าจากคร ืพร้อมท้ังจดบันทึกข้อม ลและซักถามหร อตอบค าถามในหัวข้อท ่ยังไม่

เข้าใจ 

2.ืืท าแบบทดสอบหลังเร ยน 

3.ืืผ ้เร ยนน าคะแนนจากแบบทดสอบก่อนเร ยนและแบบทดสอบหลังเร ยนมาเปร ยบเท ยบเพ ่อด ืความืก้าวหน้า

ทางการเร ยนของตนเอง 

4.ืผ ้เร ยนท าแบบฝึกหัดท้ายหน่วย  

6.สื่อการเรียนรู/้แหล่งการเรยีนรู้ 

6.1ุสื่อสิ่งพิมพ ์  

ืืเอกสารประกอบการเร ยนวชิาการโปรแกรมและควบคุมไฟฟ้าืของนางชวนชมืลิ่มทอง 

6.2ุสื่อโสตทัศน ์

ืงานน าเสนอหนว่ยท ่ื6ืเร ่องืกลุ่มค าสั่งืBit Logic   



 
 

7.ืเอกสารประกอบการจัดการเร ยนร ้ื(ใบความร ้ืใบงานืใบมอบหมายงานืฯลฯื) 

8.ืการบ รณาการ/ความสัมพนัธ์กับวิชาอ ่น 

9. การวัดและประเมินผล 

   1)  เฉลยแบบทดสอบก่อนเร ยนหนว่ยท ่ื6ืกลุ่มค าสั่งืBit Logic   

   2)  เฉลยแบบทดสอบหลังเร ยนหน่วยท ่ื6ืกลุ่มค าสั่งืBit Logic   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 



 
 

 

1. สาระสําคัญ 

การทํางานของเครื่องจักรในงานอุตสาหกรมหลายุๆุข้ันตอนุจําเป็นต้องมีการตั้งเวลาระบบุเพื่อให้ได้การ

ทํางานที่แม่นยําและต่อเนื่องุการเขียนโปรแกรมด้วยกลุ่มคําสั่งุTimers จึงเป็นคําสั่งที่จะต้องศึกษาให้เข้าใจ

โดยละเอียดุเพื่อให้สามารถออกแบบโปรแกรมได้อย่างถูกต้อง 

2.ุสมรรถนะประจําหน่วย 

แสดงความรู้เก่ียวกับกลุ่มคําสั่งุTimers 

3. จุดประสงค์การเรียนรู้ 

ืืืืืเพ ่อให้ผ ้เร ยนม ความร ้ในการใช้งานกลุ่มค าสั่งืTimers สามารถเข ยนโปรแกรมโดยใช้ค าสั่งืOn-Delay Timer 

(TON) ค าสั่งืRetentive On-Delay Timer (TONR) และค าสั่งืOff-Delay Timer (TOF) ได้ืรวมถึงเป็นผ ้ม 

คุณธรรมืืจริยธรรมืืค่านิยมและคุณลักษณะอันพึงประสงค์สอดคล้องกับหลกัปรัชญาเศรษฐกิจพอเพ ยงสอดคล้อง

กับหลักปรัชญาเศรษฐกิจพอเพ ยง 

4.ุเนื้อหาสาระการเรียนรู้ 

กลุ่มค าสั่งืTimer (ตัวตั้งเวลา)ืของเคร ่องืPLC SIEMENS นืSIMATIC S7-200ืม ใช้งานอย ่ท้ังหมด 5ืชนิดืค อื

TON, TONR, TOF, BGNืและืCAL_ITIME แต่ท ่นิยมใช้งานเบ ้องต้นม ื3ืแบบเท่านั้นืค อืTON, TONR และืTOF  

เน ้อหาสาระการเร ยนร ้ 

5.1 การนําเขาสูบทเรียน 

1.  คร อธิบายและให้ผ ้เร ยนศึกษาจุดประสงค์การเร ยนร ้ืสาระส าคัญและรายละเอ ยดของเน ้อหาืภาคทฤษฏ ดังน ้ 

1)  ค าสั่งืOn-Delay Timer (TON) 

2)  ค าสั่งืRetentive On-Delay Timer (TONR) 

3)  ค าสั่งืOff-Delay Timer (TOF) 

2. ทดสอบก่อนเร ยนืหน่วยท ่ื7ืกลุ่มค าสั่งืTimers  ให้ผ ้เร ยนสลับกันตรวจค าตอบและให้คะแนน 

 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู ้ หนว่ยการเรียนรู้ที ่7 ุุุ 

รวมุ8ุช่ัวโมง ช่ือวิชา การโปรแกรมและควบคุมไฟฟาุุุุุ้ 

ช่ือหน่วยกลุ่มคําสั่งุTimers  สอนครั้งทีุ่13-14 

จํานวน 8 ช่ัวโมง ช่ือเรื่องกลุ่มคําสั่งุTimers 



 
 

3. แจ้งจุดประสงค์การเร ยนหน่วยการเร ยนท ่ื7ืและการช่วยกันรักษากติกาท ่ทุกคนร่วมกันสร้างในระหว่างการ 

5.2ุการเรียนรู้  

 1. คร อธิบายและสาธิตวิธ การเข ยนโปรแกรมโดยใช้ค าสั่งืOn-Delay Timer (TON)  พร้อมแจกเอกสาร

ประกอบการเร ยนหน่วยท ่ื7ืกลุ่มค าสั่งืTimers ใช้ประกอบการเร ยนื 

2. คร อธิบายและสาธิตวิธ การเข ยนโปรแกรมโดยใช้ค าสั่งืRetentive On-Delay Timer (TONR) 

3. คร อธิบายและสาธิตวิธ การเข ยนโปรแกรมโดยใช้ค าสั่งืOff-Delay Timer (TOF) 

4. คร ให้ผ ้เร ยนแบ่งกลุ่มกันเองกลุ่มละื3ืคนโดยม สมาชิกไม่ซ้ ากับสัปดาห์ท ่ผ่านมาืพร้อมกับให้ทบทวนการเข ยน

โปรแกรมด้วยค าสั่งต่างืๆืท ่ได้อธิบายและสาธิตืพร้อมกับแจ้งวิธ การประเมินการปฏิบัติงาน 

5. คร แจกใบงานท ่ื7 – 8ืืให้ผ ้เร ยนแต่ละกลุ่มพร้อมท้ังอธิบายวิธ การท าใบงาน 

6. คร ให้ผ ้เร ยนปฏิบัติงานตามรายละเอ ยดของใบงานืพร้อมกับคอยแนะน าและให้ค าแนะน าปรึกษาเม ่อผ ้เร ยน

สงสัยปัญหา 

5.3 การสรุป 

1. คร ให้ผ ้เร ยนช่วยกันอภิปรายสรุป 

-   ค าสั่งืOn-Delay Timer (TON) 

-   ค าสั่งืRetentive On-Delay Timer (TONR) 

-   ค าสั่งืOff-Delay Timer (TOF)  

2. คร แจกแบบทดสอบหลังเร ยน 

3. คร ตรวจแบบทดสอบหลังเร ยนพร้อมกับบันทึกคะแนน 

4. ให้ผ ้เร ยนท าแบบฝึกหัดท้ายหน่วย 

รวมเวลาเร ยนทั้งหมดื240ืนาท  

ข้ันเตรียมุ(ใช้เวลาุ25ุนาที)ุุ 

1. จัดเตร ยมวัสดุือุปกรณ์ืส ่อืและเอกสารตามท ่คร ผ ้สอนและแผนการจัดการเร ยนร ้ท ่ก าหนดไว้ 

2. ผ ้เร ยนท าแบบทดสอบก่อนเร ยนืหน่วยท ่ื7ืกลุ่มค าสั่งืTimers และสลับืกันตรวจค าตอบื 

3. ท าความเข้าใจเก ่ยวกับจุดประสงค์การเร ยนของหน่วยการเร ยนท ่ื7ืืและช่วยกันรักษากติกาท ่ทุกคนร่วมกัน

สร้างในระหว่างการเร ยน 

ข้ันสอนุ(ใช้เวลาุ190ุนาที) 

1. ผ ้เร ยนตั้งใจฟังและจดบันทึกืเก ่ยวกับวิธ การืืืเข ยนโปรแกรมโดยใช้ค าสั่งืOn-Delay Timer (TON) พร้อมกับ

ศึกษาเอกสารประกอบการเร ยนหน่วยท ่ื7ืกลุ่มค าสั่งืTimers  



 
 

2. ผ ้เร ยนตั้งใจฟังและจดบันทึกืศึกษาเอกสารประกอบการเร ยนหน่วยท ่ื7ืพร้อมกับซักถามปัญหาท ่สงสัย 

3. ผ ้เร ยนตั้งใจฟังและจดบันทึกืศึกษาืเอกสารประกอบการเร ยนหน่วยท ่ื7ืพร้อมกับซักถามปัญหาท ่สงสัย 

4. ผ ้เร ยนแบ่งกลุ่มกันเองตามความสมัครใจกลุ่มละื3ืคนืโดยม สมาชิกไม่ซ้ ากับสัปดาห์ท ่ผ่านมาืตั้งใจฟังและ

ปฏิบัติงานตามท ่ได้รับมอบหมายืเพ ่อเตร ยมรับการประเมินผลการปฏิบัติงาน 

5. ผ ้เร ยนปฏิบัติงานตามใบงานท ่คร แนะน าใบงานืืท ่ื7 - 8 

6. ผ ้เร ยนปฏิบัติงานตามรายละเอ ยดของใบงานืและคอยซักถามเม ่อเกิดสงสัยปัญหา 

ข้ันสรุปุ(ใช้เวลาุ25ุุนาที) 

1. ผ ้เร ยนรับฟังค าสรุปและขอ้แนะน าจากคร ืพรอ้มท้ังจดบันทึกข้อม ลและซักถามหร อตอบค าถามในหัวข้อท ่ยังไม่

เข้าใจ 

2. ท าแบบทดสอบหลังเร ยน 

3. ผ ้เร ยนน าคะแนนจากแบบทดสอบก่อนเร ยนและแบบทดสอบหลังเร ยนมาเปร ยบเท ยบเพ ่อด ความก้าวหน้า

ทางการเร ยนของตนเอง 

4. ผ ้เร ยนท าแบบฝึกหัดท้ายหน่วย 

6.สื่อและแหล่งการเรียนรู ้

6.1ุสื่อสิ่งพิมพ ์

 เอกสารประกอบการเร ยนวชิาการโปรแกรมและควบคุมไฟฟ้าืของนางชวนชมืลิ่มทอง 

6.2ุสื่อโสตทัศน ์

 งานน าเสนอหนว่ยท ่ื7ืกลุ่มค าสั่งืTimers 

7. เอกสารประกอบการจัดการเร ยนร ้ื(ใบความร ้ืใบงานืใบมอบหมายงานืฯลฯื) 

8. การบ รณาการ/ความสัมพนัธ์กับวิชาอ ่น 

9.การวัดและประเมินผล 

   1)  เฉลยแบบทดสอบก่อนเร ยนหนว่ยท ่ื7ืกลุ่มค าสั่งืTimers   

   2)  เฉลยแบบทดสอบหลังเร ยนหน่วยท ่ื7ืกลุ่มค าสั่งืTimers 

 

 

 



 
 

 

1. สาระสําคญั 
การนับจ านวนชิ้นงานเป็นอ กหน่ึงการท างานท ่ม ใช้งานกันมากในโรงงานอุตสาหกรรมืการนับจ านวนชิ้นงานโดยใช้

คนนับืมักม ปัญหาความไม่แม่นย าและล่าช้าืดังนั้นการนับจ านวนชิ้นงานโดยใช้เคร ่องควบคุมแบบอัดโนมัติมา

ประยุกต์ใช้งานร่วมกับอุปกรณ์ตรวจจับแบบต่างๆจึงเป็นการแก้ไขปัญหา 

2.ืสมรรถนะประจ าหนว่ย 

แสดงความร ้เก ่ยวกับกลุ่มค าสั่งืCounters 

3. จุดประสงค์การเรียนรู้ 

     เพ ่อให้ผ ้เร ยนม ความร ้ในการใช้งานกลุ่มค าสั่งืCounters สามารถเข ยนโปรแกรมโดยใช้ค าสั่งืCount Up 

(CTU) ค าสั่งืCount Down (CTD) และค าสั่งืCount Up/Down (CTUD) 

4. เนื้อหาสาระการเรียนรู้ 

ุุุุุกลุ่มคําสั่งตัวนับุ(Counters) ขอุPLC SIEMENS SIMATIC S7-200ุมีใช้งานอยู่ทั้งหมดุ6ุุชนิดุคือุ

CTU,CTD,CTUD,HDEF,HSC และุPLS แต่ในที่นี้จะขอกล่าวถึงตัวนับแบบธรรมดาไม่แนะนําตัวนับแบบุ

High speed ซึ่งตัวนับแบบธรรมดาจะมีเพียงุ3ุแบบเท่านั้นุคือุCTU,CTD และุCTUD 

5.1 การนําเขาสูบทเรียน 

1.  คร อธิบายและให้ผ ้เร ยนศึกษาจุดประสงค์การเร ยนร ้ืสาระส าคัญและรายละเอ ยดของเน ้อหาืภาคทฤษฏ ดังน ้ 

1)  ค าสั่งืCount Up (CTU) 

2)  ค าสั่งืCount Down (CTD) 

3)  ค าสั่งืCount Up/Down (CTUD) 

2. ทดสอบก่อนเร ยนืหน่วยท ่ื8ืกลุ่มค าสั่งืCounters  ให้ผ ้เร ยนสลับกันตรวจค าตอบและให้คะแนน 

3. แจ้งจุดประสงค์การเร ยนหน่วยการเร ยนท ่ื8ืและการช่วยกันรักษากติกาท ่ทุกคนร่วมกันสร้างในระหว่างการ

เร ยน 

 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู ้ หนว่ยการเรียนรู้ที ่8 ุุุ 

รวมุ8ุช่ัวโมง ช่ือวิชา การโปรแกรมและควบคุมไฟฟาุุุุุ้ 

ช่ือหน่วยกลุ่มคําสั่งุ Counters สอนครั้งทีุ่15-16 

จํานวน 8 ช่ัวโมง ช่ือเรื่องกลุ่มคําสั่งุ Counters 



 
 

5.2 การเรียนรู้ 

1. คร อธิบายและสาธิตวิธ การเข ยนโปรแกรมโดยใช้ค าสั่งืCount Up (CTU)  พร้อมแจกเอกสารประกอบการเร ยน

หน่วยท ่ื8ืกลุ่มค าสั่งืCounters ใช้ประกอบการเร ยน 

2. คร อธิบายและสาธิตวิธ การเข ยนโปรแกรมโดยใช้ค าสั่งืCount Down (CTD) 

3. คร อธิบายและสาธิตวิธ การเข ยนโปรแกรมโดยใช้ค าสั่งืCount Up/Down (CTUD) 

4. คร ให้ผ ้เร ยนแบ่งกลุ่มกันเองกลุ่มละื3ืคนโดยม สมาชิกไม่ซ้ ากับสัปดาห์ท ่ผ่านมาืพร้อมกับให้ทบทวนการเข ยน

โปรแกรมด้วยค าสั่งต่างืๆืท ่ได้อธิบายและสาธิตืพร้อมกับแจ้งวิธ การประเมินการปฏิบัติงาน 

5. คร แจกใบงานท ่ื9 – 10ืืให้ผ ้เร ยนแต่ละกลุ่มพร้อมท้ังอธิบายวิธ การท าใบงาน 

6. คร ให้ผ ้เร ยนปฏิบัติงานตามรายละเอ ยดของใบงานืพร้อมกับคอยแนะน าและให้ค าแนะน าปรึกษาเม ่อผ ้เร ยน

สงสัยปัญหา 

5.3 การสรุป 

1. คร ให้ผ ้เร ยนช่วยกันอภิปรายสรุป 

-   ค าสั่งืCount Up (CTU) 

-   ค าสั่งืCount Down (CTD) 

-   ค าสั่งืCount Up/Down (CTUD)  

2. คร แจกแบบทดสอบหลังเร ยน 

3. คร ตรวจแบบทดสอบหลังเร ยนพร้อมกับบันทึกคะแนน 

4. ให้ผ ้เร ยนท าแบบฝึกหัดท้ายหน่วย 

รวมเวลาเร ยนทั้งหมดื240 นาท  

ข้ันเตรียมุ(ใช้เวลาุ25ุนาที)ุุ 

 1. จัดเตร ยมวัสดุือุปกรณ์ืส ่อืและเอกสารตามท ่คร ผ ้สอนและแผนการจัดการเร ยนร ้ท ่ก าหนดไว้ 

2. ผ ้เร ยนท าแบบทดสอบก่อนเร ยนืหน่วยท ่ื8ืกลุ่มค าสั่งืCounters และสลับกันตรวจค าตอบื 

3. ท าความเข้าใจเก ่ยวกับจุดประสงค์การเร ยนของหน่วยการเร ยนท ่ื8ืืและช่วยกันรักษากติกาท ่ทุกคนร่วมกัน

สร้างในระหว่างการเร ยน 

ข้ันสอนุ(ใช้เวลาุ190ุนาที) 

1. ผ ้เร ยนตั้งใจฟังและจดบันทึกืเก ่ยวกับวิธ การเข ยนืโปรแกรมโดยใช้ค าสั่งืCount Up (CTU) พร้อมกับศึกษาื

เอกสารประกอบการเร ยนหน่วยท ่ื8ืกลุ่มค าสั่งืCounters  

2. ผ ้เร ยนตั้งใจฟังและจดบันทึกืศึกษาืเอกสารประกอบการเร ยนหน่วยท ่ื8ืพร้อมกับซักถามปัญหาท ่สงสัย 



 
 

3. ผ ้เร ยนตั้งใจฟังและจดบันทึกืศึกษาืเอกสารประกอบการเร ยนหน่วยท ่ื8ืพร้อมกับซักถามปัญหาท ่สงสัย 

4. ผ ้เร ยนแบ่งกลุ่มกันเองตามความสมัครใจกลุ่มละื3ืคนืโดยม สมาชิกไม่ซ้ ากับสัปดาห์ท ่ผ่านมาืตั้งใจฟังและ

ปฏิบัติงานตามท ่ได้รับมอบหมายืเพ ่อเตร ยมรับการประเมินผลการปฏิบัติงาน 

5. ผ ้เร ยนปฏิบัติงานตามใบงานท ่คร แนะน าืใบงานืืท ่ื9 – 10 

6. ผ ้เร ยนปฏิบัติงานตามรายละเอ ยดของใบงานืและคอยซักถามเม ่อเกิดสงสัยปัญหา 

ข้ันสรุปุ(ใช้เวลาุ25ุุนาที) 

1. ผ ้เร ยนรับฟังค าสรุปและข้อแนะน าจากคร ืพร้อมท้ังจดบันทึกข้อม ลและซักถามหร อตอบค าถามในหัวข้อท ่ยังไม่

เข้าใจ 

2.  ท าแบบทดสอบหลังเร ยน 

3.  ผ ้เร ยนน าคะแนนจากแบบทดสอบก่อนเร ยนืืืและแบบทดสอบหลังเร ยนมาเปร ยบเท ยบเพ ่อด ืความืก้าวหน้า

ทางการเร ยนของตนเอง 

4. ผ ้เร ยนท าแบบฝึกหัดท้ายหน่วย 

6.สื่อและแหล่งการเรียนรู้ 

6.1ุสื่อสิ่งพิมพ์ 

  เอกสารประกอบการเร ยนวิชาการโปรแกรมและควบคุมไฟฟ้าืของนางชวนชมืลิ่มทอง 

6.2ุสื่อโสตทัศน์ 

  งานน าเสนอหน่วยท ่ื8ืกลุ่มค าสั่งืCounters 

7. เอกสารประกอบการจัดการเร ยนร ้ื(ใบความร ้ืใบงานืใบมอบหมายงานืฯลฯื) 

8. การบ รณาการ/ความสัมพันธ์กับวิชาอ ่น 

9.  การวัดและประเมินผล 

   1)  เฉลยแบบทดสอบก่อนเร ยนหน่วยท ่ื8ืกลุ่มค าสั่งืCounters   

   2)  เฉลยแบบทดสอบหลังเร ยนหน่วยท ่ื8ืกลุ่มค าสั่งืCounters 

 

 

 

 



 
 

 

1. สาระสําคัญ 

มอเตอร์ไฟฟ้าุเป็นอุปกรณ์ต้นกําลังที่มีใช้งานกันมากในโรงงานอุตสาหกรรมุการนําโปรแกรมเมเบิล

คอนโทรลเลอร์ไปควบคุมให้มอเตอร์ทํางานตามคําสั่งุเงื่อนไขมอเตอร์ุอาทิุการควบคุมการเริ่มทํางาน -หยุด

ทํางานุ(Start-Stop) การควบคุมการกลับหิศทางการหมุนุ(Reverse)จึงจะต้องทําความเข้าใจถึงหลักและ

วิธีการในการควบคุมุรวมถึงอุปกรณ์ุวงจรควบคุมุและข้ันตอนในการต่อวงจรเพื่อควบคุมมอเตอร ์

2.ุสมรรถนะย่อย 

แสดงความรู้เก่ียวกับการควบคุมมอเตอร์โดยใช้โปรแกรมุPLC 

3. จุดประสงค์การเรียนรู้ 

     เพ ่อให้ผ ้เร ยนม ความร ้ในการควบคุมมอเตอร์โดยใช้ืPLC สามารถอธิบายวิธ การและข้ันตอนการควบคุม

มอเตอร์โดยใช้ืPLC ได้ 

4. เนื้อหาสาระการเรียนรู้ 

การควบคุมมอเตอร์ืหมายถึงการควบคุมให้มอเตอร์ท างานตามืค าสั่งืเง ่อนไขืหร อตามความต้องการขดงผ ้ควบคุมื

เช่นืการควบคุมการเริ่มท างาน-หยุดท างานื(Start-Stop) การควบคุมความเร็ว(Speed) การควบคุมการกลับทิศ

ทางการหมุนื(Reverse) เป็นต้น 

1. การควบคุมมอเตอร์เบ ้องต้น 

(1) การควบคุมด้วยม อื(Manual control) 

(2) การควบคุมก่ึงอัตโนมัติื(Semi Automatic control) 

(3) การควบคุมอัตโนมัติื(Automatic control) 

ส าหรับการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้าืสามารถแบ่งส่วนประกอบท ่ส าคัญในการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้าออกเป็นื2ืส่วนื

ด้วยกันค อวงจรก าลังื(Power Cirouit) และวงจรควบคุมื(Control Circuit) 

 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู ้ หนว่ยการเรียนรู้ที ่9 ุุุ 

รวมุ4ุช่ัวโมง ช่ือวิชา การโปรแกรมและควบคุมไฟฟาุุุุุ้ 

ช่ือหน่วยการควบคุมมอเตอร์โดยใชุ้PLC สอนครั้งทีุ่17 

จํานวน 4 ช่ัวโมง ช่ือเรื่องการควบคุมมอเตอร์โดยใชุ้PLC 



 
 

2. การควบคุมมอเตอโดยใช้โปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร์ืหมายถึงืการน าสัญญาณเอาต์พุตของPLC ไปต่อเข้า

กับอุปกรณ์ขับตรงสวนควบคุมคอยของแมกเนติกส์คอนแทคเตอร์และเปล ่ยนวงจรมาเป็นืLadder Diagram เพ ่อ

ป้อนเข้าไปในืPLC โดยท ่วงจรก าลังยังคงต่อใช้งานตามปกติ 

5.1 การนําเขาสูบทเรียน 

1.  คร อธิบายและให้ผ ้เร ยนศึกษาจุดประสงค์การเร ยนร ้ืสาระส าคัญและรายละเอ ยดของเน ้อหาภาคทฤษฏ ดังน ้ 

1)  การควบคุมมอเตอร์เบ ้องต้นื 

2)  การควบคุมมอเตอร์โดยใช้ืPLC   

3)  ตัวอย่างการควบคุมมอเตอร์ืโดยใช้ืPLC   

2. ทดสอบก่อนเร ยนหน่วยท ่ื9ืการควบคุมมอเตอร์โดยใช้ืPLC ให้ผ ้เร ยนสลับกันตรวจค าตอบืและให้คะแนน 

3. แจ้งจุดประสงค์การเร ยนหน่วยการเร ยนท ่ื9ืและการช่วยกันรักษากติกาท ่ทุกคนร่วมกันสร้างในระหว่างการ

เร ยน 

5.2 การเรียนรู้ 

1. คร อธิบายวิธ การควบคุมมอเตอร์เบ ้องต้นืืพร้อมแจกเอกสารประกอบการเร ยนหน่วยท ่ื9ืการควบคุมมอเตอร์

โดยใช้ืPLC ใช้ประกอบการเร ยน 

2. คร อธิบายและสาธิตวิธ การควบคุมมอเตอร์โดยใช้ืPLC 

3. คร อธิบายและยกตัวอย่างการควบคุมมอเตอร์โดยใช้ืPLC 

4. คร ให้ผ ้เร ยนแบ่งกลุ่มกันเองกลุ่มละื3ืคนโดยม สมาชิกไม่ซ้ ากับสัปดาห์ท ่ผ่านมาืพร้อมกับให้ทบทวนเน ้อหาการ

เร ยนต่างืๆืท ่ได้อธิบายและสาธิตืพร้อมกับแจ้งวิธ การประเมินการปฏิบัติงาน 

5. คร แจกใบงานท ่ื17 – 18ืืให้ผ ้เร ยนแต่ละกลุ่มพร้อมท้ังอธิบายวิธ การท าใบงาน 

(สัปดาห์ท ่ื12ืปฏิบัติใบงานท ่ื17ืและื18ืสัปดาห์ท ่ื13ืปฏิบัติใบงานท ่ื19ืและื20)  

6. คร ให้ผ ้เร ยนปฏิบัติงานตามรายละเอ ยดของใบงานืพร้อมกับคอยแนะน าและให้ค าแนะน าปรึ กษาเม ่อผ ้เร ยน

สงสัยปัญหา 

5.3 การสรุป 

1. คร ให้ผ ้เร ยนช่วยกันอภิปรายสรุป 

-   การควบคุมมอเตอร์เบ ้องต้นื 

-   การควบคุมมอเตอร์โดยใช้ืPLC   

-   ตัวอย่างการควบคุมมอเตอร์ืโดยใช้ืPLC   

2. ให้ผ ้เร ยนท าแบบฝึกหัดท้ายหน่วย 



 
 

รวมเวลาเร ยนทั้งหมดื240ืนาท  

ข้ันเตรียมุ(ใช้เวลาุ25ุนาท)ีุุ 

 1. จัดเตร ยมวัสดุือุปกรณ์ืส อ่ืและเอกสารตาม 

ท ่คร ผ ้สอนและแผนการจัดการเร ยนร ้ท ่ก าหนดไว้ 

2. ผ ้เร ยนท าแบบทดสอบกอ่นเร ยนืหนว่ยท ่ื9ืการควบคุมมอเตอร์โดยใช้ืPLC และสลับกันตรวจค าตอบื 

3. ท าความเข้าใจเก ่ยวกับจุดประสงค์การเร ยนของหนว่ยการเร ยนท ่ื9ืืและช่วยกันรักษากติกาท ่ทุกคนร่วมกัน

สร้างในระหว่างการเร ยน 

ข้ันสอนุ(ใช้เวลาุ190ุนาท)ี 

1. ผ ้เร ยนตั้งใจฟังและจดบันทึกืเก ่ยวกับวิธ การควบคุมมอเตอร์เบ อ้งต้นืพร้อมกับศึกษาเอกสารประกอบการเร ยน

หน่วยท ่ื9ืการควบคุมมอเตอร์โดยใช้ืPLC  

2. ผ ้เร ยนตั้งใจฟังและจดบันทึกืศึกษาืเอกสารประกอบการเร ยนหน่วยท ่ื9ืพร้อมกับซักถามปัญหาท ่สงสัยื 

3. ผ ้เร ยนตั้งใจฟังและจดบันทึกืศึกษาเอกสารประกอบการเร ยนหน่วยท ่ื9ืพร้อมกับซักถามปัญหาท ่สงสัยื 

4. ผ ้เร ยนแบ่งกลุ่มกันเองตามความสมัครใจกลุ่มละืื3ืคนืโดยม สมาชิกไม่ซ้ ากับสัปดาห์ท ่ผ่านมาืตั้งใจฟังและ

ปฏิบัติงานตามท ่ได้รับมอบหมายืเพ ่อเตร ยมรับการประเมนิผลการปฏิบัติงาน 

5. ผ ้เร ยนปฏิบัตงิานตามใบงานท ่คร แนะน าใบงานืืท ่ื17 – 18   

(สัปดาห์ท ่ื12ืปฏิบัติใบงานท ่ื17ืและื18ืสัปดาห์ท ่ื13ืปฏิบัติใบงานท ่ื19ืและื20)  

6. ผ ้เร ยนปฏิบัตงิานตามรายละเอ ยดของใบงานืและคอยซักถามเม ่อเกิดสงสัยปญัหา  
ข้ันสรุปุ(ใช้เวลาุ25ุุนาที) 

1. ผ ้เร ยนรับฟังค าสรุปและข้อแนะน าจากคร ืพร้อมท้ังจดบันทึกข้อม ลและซักถามหร อตอบค าถามในหัวข้อท ่ยังไม่

เข้าใจ 

2. ผ ้เร ยนท าแบบฝึกหัดท้ายหน่วย 

6.สื่อและแหล่งการเรียนรู้ 

6.1ุสื่อสิ่งพิมพ์ 

  เอกสารประกอบการเร ยนวิชาการโปรแกรมและควบคุมไฟฟ้าืของนางชวนชมืลิ่มทอง 

6.2ุสื่อโสตทัศน์ 

  งานน าเสนอหน่วยท ่ื9ืการควบคุมมอเตอร์โดยใช้ืPLC 

7. เอกสารประกอบการจัดการเร ยนร ้ื(ใบความร ้ืใบงานืใบมอบหมายงานืฯลฯื) 

8. การบ รณาการ/ความสัมพันธ์กับวิชาอ ่น 



 
 

9.การวัดและประเมินผล 

   1)  แบบทดสอบก่อนเร ยนหน่วยท ่ื9ืการควบคุมมอเตอร์โดยใช้ืPLC    

   2)  เฉลยแบบทดสอบก่อนเร ยนหน่วยท ่ื9ืการควบคุมมอเตอร์โดยใช้ืPLC    

 


